ALSE Latina SRL

Programacion de Radio Motores TOR

y Receptores
para motores TOR Standard y Manuales.

1- Motores Radio Tor.

Los Transmisores de Control Remoto tienen en @rseva tapa del receptaculo de la
pila, al costado de ésta hay un pulsador que daa@&momas llamareméy es el
“Boton de Programacion”.
Para programar el motor Radio TOR debe utilizacamtrol remoto que luego quedara
como el Principal de ese motor, pero tenga en augug en cada memoria se pueden
cargar hasta 20 de éstos. En el caso de los matdmalares un canal estad comprendido
por los 3 pulsadores (Arriba, Parada y Abajo)
Al alimentar con 220 voltas los motores tubulamiten un pitido y al final de éste
quedan por 2 segundos en modo programacion, @éstealo lo llamaremodModo
de Programacion”, en ese tiempo se debe comenzar alguna de lasrgig!
secuencias.

A) Almacenar el Primer Control Remoto (TX).

1. Entrar en modo Programacion, alimentando el motor y teniendo a mano el TX
con la bateria colocada y la tapa de la pila quitada.
Alimentar el motor, el que comenzard a emitir un pitido.

3. Inmediatamente al final del pitido deprimir: P2, P2 (dos veces P2) y Tecla
Arriba. Con esto ya tendremos programado el primer control.

4. Siel Sentido de Giro hubiera quedado invertido tiene que hacer lo siguiente:
Volver a repetir todo desde el punto A.1. pero en lugar de deprimir Flecha
arriba, hacerlo con Flecha Abajo:

B) Borrar todos los TX. Con cualquier control remoto, que esté programado, el borrado
de la memoria se hace: Entrar en Modo Programacién, y Hacer P2, Tecla de Parada y
nuevamente P2.

C) Agregar un nuevo TX sin borrar los anteriores. Se debe tener a mano un TX ya
programado y el nuevo a agregar.

1. Entrar en Modo Programacion.
2. Apretar del control ya programado P2, P2.
3. Apretar del nuevo control P2, con esto se agrega un control adicional.

D) Habilitar el Dot Move (o Modo Astable). Este modo transforma la operaciéon del TX, de
modo que un “toque a cualquier Botén de marcha produce un corto movimiento (Util
por ejemplo para abrir o cerrar las tablillas de una cortina barrio), y cuando el botén se
sostiene por mas de 2 segundos el motor girara hasta completar la carrera en ese

sentido.
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1. Para hacer esto, entrar en modo programacién teniendo a mano uno de los

controles programados en ese equipo.
2. Deprimir P2, Flecha Arriba, P2.

Programacion de las Centrales sin Tecla (DC47, DOT4136, DCS83).
E) La programacion de estos receptores es exactawaniela de los Radio Tor,

solo que antes de hacerla debe conectar los reesatomotor y luego
alimentarlos para entrar en modo programacion. &aractar los receptores a
los motores TOR se debe unir:

a. El cable Naranja del receptor a la FASE de los\22is.

b. El Cable Azul del receptor, al Cable Azul del Moyaal Neutro De los
220Volts.

c. Los cables Marron y Negro del Receptor a los igudéd motor, si éstos
se invierten, se invierte el sentido de giro.

Programacion de las Centrales con Teclas (DC412DEx.).
F) Conectar el Motor y Alimentar la central.

1. Pulsar Modo Programacion, que es un pequefio seliftante detras de
un pequefio orificio, para entra con un clip, penglo.

2. Mantener Pulsado el Botén de Parar de la Central
3. Pulsar la tecla Subir del TX.
G) Para eliminar un control,
1. Alimentar la Central.
2. Entrar en Modo Programacion.
3. Mantener Pulsado el boton de Parar de la Central.
4. Deprimir Abajo en el TX.
H) Borrar, toda la memoria.
1. Alimentar la Central.
2. Mantener pulsados los botones Paray y Bajar deig®egundos

Minimo.

[) Habilitar el Dot Move (Modos Astable)
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1. Alimentar la Central.

2. Mantener deprimidos al mismo tiempo los botoneRalar y Subir por 6
segundos.

J) Regulacién de los Finales de Carrera.

Recordar que el dispositivo que mueve internamestelementos controladores del
final de carrera estd movidos externamente paaf@ © eje donde va metido el motor y
cuyo movimiento es transmitido a la “Corona” queksadaptador que se coloca en el
cuello del motor (parte de plastico entre el tulsb gispositivo que contiene los
tornillos reguladores.

Por ende DEBE estar montado el motor en el cafelparer esta regulacion, su
Ud, pusiera el motor pelado sobre su mesa de tr&séé¢ solo pararia al
calentarse (a los 3 minutos de funcionamiento aprB®ecuerde que la mayoria
de los motores gira entre extremos de los finadesadrera mecéanicos 22 o 24
vueltas.

1. Observar el sentido de giro del eje desde la pileitaje opuesta al
motor.

2. Para controlar el recorrido en el sentido de giooaro, se debe
manipular el tornillo prisionero de color blanaola cabeza del motor.

3. Para controlar el recorrido en el sentido de ginti-Alorario, se debe
manipular el tornillo prisionero de color rojo kncabeza del motor.

Como una ayuda para regular los motores dele vauegas en sentido (-) a ambos
limites y luego con el motor alimentado y girandoeé sentido escogido gire el ajuste
en sentido (+) hasta alcanzar su objetivo.

ALSE Latina SRL (54) 0810-555-2573 (alse)
Colombia 370 (160-) Villa Martelli ventas@alseargentina.com.ar
Buenos Aires — Argentina www.alseargentina.com.ar



